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자율주행과 AI 통합 시대 도시 변화의 구조와 장기 전략적 시사

점

자율주행 자동차의 도입은 도시와 인간의 삶에 근본적인 변화를 예고하고 있습니다. 초기에는 안전성 문

제와 법적 규제, 보험 책임 소재 등이 논란이 되었으나, 기술의 발전과 제도적 수용으로 자율주행 택시는 

점차 보편화될 전망입니다. 자율주행 자동차는 인간 운전자의 실수를 줄이고, 교통 효율성을 높이며, 개

인 프라이버시를 보호하는 새로운 이동 수단으로 자리매김할 것입니다. 특히 젊은 세대는 사람과의 직접

적인 상호작용을 부담스러워하는 경향이 있어 자율주행 택시를 선호할 가능성이 큽니다.

도시 공간의 변화도 주목할 만합니다. 자율주행 자동차가 보편화되면 기존의 대규모 주차 공간과 도로 폭

은 크게 줄어들 수 있습니다. 차량이 스스로 좁은 공간에 주차하고, 필요에 따라 차량들이 도킹하거나 분

리되는 형태가 가능해지면서 도로 폭을 절반으로 줄이고 남은 공간을 녹지나 공공 공간으로 전환할 수 

있습니다. 이는 도시 내 보행 친화적 환경 조성에 기여하며, 1층 필로티 주차장과 같은 기존 도시 구조의 

비효율성을 해소할 수 있습니다. 또한, 주차 공간이 줄어들면서 그 자리에 실내 농장이나 데이터 센터 등 

새로운 용도의 공간이 들어설 가능성도 제기됩니다.

자율주행 시대의 도시는 단순히 기계와 인간이 공존하는 공간을 넘어, 기계가 지능을 갖춘 새로운 도시로 

진화할 것입니다. 20세기 도시가 자동차와 엘리베이터라는 기계와 융합한 결과라면, 앞으로의 도시는 지

능형 기계와 융합하여 더욱 효율적이고 쾌적한 환경을 제공할 것입니다. 그러나 이 과정에서 에너지 소비 

증가와 생태계 변화, 소음 문제 등 새로운 도전 과제도 함께 고려해야 합니다. 특히 드론 택시와 같은 신

기술은 소음 문제로 인해 도심 내 도입에 제약이 따를 수 있습니다.

인간의 뇌 발달과 도시 경험의 관계도 중요한 논점입니다. 인간의 뇌는 어린 시절 경험한 환경에 최적화

되어 발달하며, 성인이 되면 그 환경에 익숙해집니다. 따라서 고향과 유사한 환경에서 뇌가 편안함을 느

끼며, 이는 도시 설계에 반영되어야 할 요소입니다. 유럽의 보행 친화적 도시와 같이 걸으며 경험이 연속

되는 공간은 뇌에 긍정적인 자극을 주며, 반면 자동차 중심의 도시 구조는 경험의 단절을 초래합니다. 또

한, 도시의 역사적 층위와 복합성은 걷는 경험에 서프라이즈 요소를 제공하여 뇌의 도파민 분비를 촉진하

고 행복감을 높입니다.

사회적 관계와 인간 본성의 변화도 주목할 만합니다. 인공지능과 로봇이 인간의 사회적 욕구를 대체하거

나 보완하는 시대가 도래할 수 있으며, 이는 인간의 사회적 동물로서의 본성을 변화시킬 가능성이 있습니

다. 특히 AI가 개인의 프라이버시와 사회적 상호작용을 동시에 만족시키는 역할을 하면서, 인간은 혼자 
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있으면서도 함께 있는 상태를 경험할 수 있게 될 것입니다. 이는 건축과 도시 설계에도 영향을 미쳐, 개인 

공간과 공공 공간의 경계가 재정의될 수 있습니다.

자율주행과 AI 기술의 발전은 도시의 물리적 구조뿐 아니라 사회적, 심리적 구조에도 깊은 영향을 미칠 

것입니다. 도시가 효율성과 인간성을 동시에 추구하는 방향으로 발전하려면, 기술적 혁신과 함께 인간의 

뇌와 사회적 본성에 대한 이해가 필수적입니다. 미래 도시는 기계와 인간이 조화롭게 공존하며, 새로운 

형태의 사회적 관계와 공간 경험을 제공하는 복합체로 진화할 것입니다.

이러한 변화의 흐름 속에서 AI 분야의 전문가들은 각기 다른 관점에서 현실적인 전략과 미래 방향을 제

시하고 있습니다. Andrej Karpathy는 실전 엔지니어링 중심으로, 기술의 신속한 적용과 실용성에 초점을 

맞추며, 현재 가능한 기술을 최대한 활용하는 전략을 강조합니다. Yann LeCun은 딥러닝 연구 중심으로, 

AI의 근본적인 학습 능력 향상과 자율성 증대를 통해 장기적인 기술 발전을 도모하는 방향을 제안합니다. 

Geoffrey Hinton은 AI 구조와 위험성에 주목하며, AI의 잠재적 위험을 경계하면서도 안전하고 윤리적인 

개발을 위한 체계적 접근을 강조합니다.

이 세 전문가의 관점은 AI 기술 발전의 다양한 측면을 반영하며, 공통적으로 AI가 도시와 사회에 미칠 영

향력을 인정합니다. 그러나 실전 적용의 속도와 연구의 깊이, 위험 관리의 우선순위에서 차이를 보입니

다. 따라서 현실적인 AI 전략은 현재 가능한 기술을 신속히 도입하되, 연구를 통해 지속적으로 성능과 안

전성을 개선하며, 잠재적 위험을 체계적으로 관리하는 균형 잡힌 접근이 필요합니다.

전문가 핵심 관점 키워드 실전 전략

Andrej Karpathy 실전 엔지니어링 중심, 

신속한 기술 적용과 실용

성 강조

빠른 도입, 실용적 솔루

션, 사용자 경험 개선

현재 가능한 자율주행 및 

AI 기술을 신속히 상용화

하여 도시 교통 효율성과 

안전성을 즉각 개선하고, 

사용자 피드백을 반영해 

지속적으로 시스템을 개

선한다.

딥러닝과 강화학습 등 

AI의 근본적 학습 능력을 

심화 연구하여, 자율주행 

및 도시 관리 시스템의 

Yann LeCun 딥러닝 연구 중심, AI 자

율성 및 학습 능력 향상 

중점

근본적 연구, 자율성 강

화, 장기 발전
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자율성과 적응력을 장기

적으로 향상시킨다.

Geoffrey Hinton AI 구조 및 위험성 인식, 

안전하고 윤리적 개발 강

조

위험 관리, 윤리적 AI, 체

계적 접근

AI 개발 과정에서 잠재적 

위험을 체계적으로 평가

하고, 안전성과 윤리성을 

확보하는 규제 및 표준을 

마련하여 기술 발전과 사

회적 수용 간 균형을 유

지한다.

이러한 전문가들의 관점을 종합하면, 지금 당장 적용 가능한 전략은 현재 기술을 신속히 도입하여 도시 

교통과 생활의 효율성을 높이는 것입니다. 장기적으로는 AI의 자율성과 학습 능력을 심화 연구하여 더욱 

지능적이고 적응력 있는 시스템을 구축하는 데 집중해야 합니다. 동시에 AI 기술이 가져올 수 있는 윤리

적, 사회적 위험을 사전에 인지하고 체계적으로 관리하는 노력이 반드시 병행되어야 합니다. 이 세 가지 

요소가 균형을 이루어야만 지속 가능하고 인간 중심적인 미래 도시가 실현될 수 있습니다.

이러한 관점에서, 현재 자신의 AI 전략과 기술 도입 계획이 단기적 효율성, 장기적 연구 발전, 그리고 위

험 관리 측면을 모두 충분히 고려하고 있는지 점검하는 것이 중요합니다.
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